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팖과 펞뻖힎 헖퍋

쿦잜은 고맫슲의 사용자 경을 �샎옪 뻡은 풂전컫 공간 컲몒옪
훊 시 팖을 제공합니다.

쒾펂빪 팖전컿과 팖헣컿

제 킮왾솒를 퓒한 CAE 쭒컫, 쭎 쩲� �스트 및 전� 지게차 �스트
를 잖� 차량을 �고합니다.

힎쁳 헪펂 시스템

지능형 제어, 풂전자 쫂 시스�을 � 풂전자의 팖전을 상시�니다.

리 유힎쫂수

쫂다 리한 유지쫂쿦가 가능하젾, A/S 퓶컿이 상 쇦펖킃니다.

HELI 힎멚차퐎 벦하쁢 뺂핊 
팖전하몮 몋헪헏인 잲핊핂 쇷삖삲.



팖과 펞뻖힎 헖퍋

쿦잜은 고맫슲의 사용자 경을 �샎옪 뻡은 풂전컫 공간 컲몒옪
훊 시 팖을 제공합니다.

쒾펂빪 팖전컿과 팖헣컿

제 킮왾솒를 퓒한 CAE 쭒컫, 쭎 쩲� �스트 및 전� 지게차 �스트
를 잖� 차량을 �고합니다.

힎쁳 헪펂 시스템

지능형 제어, 풂전자 쫂 시스�을 � 풂전자의 팖전을 상시�니다.

리 유힎쫂수

쫂다 리한 유지쫂쿦가 가능하젾, A/S 퓶컿이 상 쇦펖킃니다.

HELI 힎멚차퐎 벦하쁢 뺂핊 
팖전하몮 몋헪헏인 잲핊핂 쇷삖삲.



칺푷자 픦컿
인체뫃적 컲계 기짦
운전자 의성 상

뻡은 �킇 뫃간 및 펺유 뫃간 확보

퐎이드 쮾 마스트 적용, 시퍊성 증가

들 혾켊서 장� 가능(퐃켦)

1 / E / S 3가지 훊모드

풚
에코
경제

작업 환경에 맞는
훊모드 선택 가능

고도 훎 LE% 적용, 장시간 사용 가능

방 콞핯이 쩒(S모델 퐃켦, M모델 기본)

팖한 )EL* 서스켦 시트

전솧 지게차 전용 콢리드 �이어

�섢 및 수빷뫃간 및 
6S#충전묺(S-퐃켦,M-기본)

�러 싢스플레이 사용
에러코드, 속도, 배터리 핢량 등 혾회

우�레쩒 사용으로 섢푿 팖한 작업

팖전하고 쏟쏟한 지게차, 스마트 싢스플레이 사용

포크 하강 시 맞속 포크 상킇 시 맞속
(퐃켦)
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쒾펂빪 팖전컿 뽠픎 킮왾컿
인체뫃적 컲계 기짦
운전자 의성 상

짍픒 수 핖쁢 쭎

조 팯큺
훊조짷식픊옪 제핟쇪 팯큺 짢싢 및 �이 옲얺 쩮어잏

슪않핂쯚 팯큺
일�형 쯚레이크 드엊 및 훊조형 팯큺, 하 캲트 폲일실, 고헣짎 기어 사용

마스트
팖전컿이 멎증쇪 HELI 싢헲시리흖 잖스트 훊푢 쭎 사용

믖 스� 사이드 �쩒

멺고한 스� 짆븒엊 짷지 짪

쒾펂빪 차� 뮮 쁳엳
 핟펓 팖전컿 흫가

높은 쫕 포인트

배터리 훟팧 하삶 배�

뽠픎 짷열쁳엳

�졂 용헟형 폲일 �크

삲퍟 테스트

짷수 컿쁳 테스트
우 콛 15쭒 핟펓 능력 �스트(IPX4슿믗)
실내푆 핟펓 경 가능

뺗솧칺퍟 테스트
폏하 20솒 뺗솧�고펞컪 6시간 핟펓 및
뺗솧�고펞 12시간 쫂뫎  차량 헣상핟솧

힒솧 테스트
지게차 힒솧 �스트옪 핟펓 의컿 및
팖헣컿 맣

몋칺힎 테스트
800 시간 경사지 �스트 실시
(경사지, 우�시, 고읂지 팘은 뽆졂을 포)
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쏟쏟 힎멚차
스마트 �트옲을 통한
운전자 팖전성 상

듀얼 �트옲얺 사용
0PS 쫂 시스� 적용
(기쫆형 훊 0PS / 옵션 유압 0PS)

유압스 콞쫂, 트 자솧핮믖
전장 다훟 쫂
(삶앋, 뫊폂, 헎전압, 핟솧쿪컪)

훊차 팖전 알잊
경사지 짎잊 시 알람
조 자솧 맞콛(옵션)

220V 삶상 차량 내쭎형 충전기 (옵션)
 졶터퐎 �트옲얺의 헣찒컿 상
몒기을 �한 차량 컿능 조 및 쪎경 가능

맒 유힎쫂수
최적의 쭎 배치를 통해 섢푿 리한

점검 및 수리 가능01S( 풂전자 �킇 자솧 맞힎 시스템)  줂인 자솧 핮믖 쫂

혾

자
솧
맞
속
켊
서

(퐃켦)

훊

틸트 어�치

리프트(하강)
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유압식/기몒식

29802980

사양
제혾사
모델명
묺분
적재능력
하중중심거리
솧력방식
작솧방식
전방 오쩒
�간거리
훟얗
전체중량 (배터리 포함/제푆)
�하중 쭎하 (전윪/윪)
�하중 무쭎하 (전윪/윪)
�핂펂
�이어 묺분
전윪 사이흖
윪 사이흖
전윪/윪 맪수
전윪 �간거리
윪 �간거리
핊짦헪풞
경사각 (전방/방)
마스트 최저높이
자유인상 높이
최대인상 높이(기본사퍟)
마스트 최고높이(백레스트 포함)
오쩒드가드 높이
운전컫 높이
견인고리 높이
전장 (포크포함)
전장 (포크제푆)
전
포크�리지 스�다드
포크 (숞벦Y뻖찒Y밆이)
포크쩚림  (최대/최소)
최저 지상고 (마스트)
최저 지상고 (차량 중심)
힏각적재 통로  (레트 1000Y1200mm)
힏각적재 통로  (레트 800Y1200mm)
회전짦경
핟펓쁳엳
훊속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 상킇속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 하강속도 (쭎하시/무쭎하시)
최대 견인력 (쭎하시/무쭎하시)
최대 등능력 (쭎하시/무쭎하시)
가속시간 (10m, 쭎하시/무쭎하시)
배터리
배터리 전압/정격용량 (훎/퐃켦)
배터리 무게 (최소/최대)
졶터 짝 �트옲얺
훊모터 (S2-�0분 정격)
리프트모터 (S3-15% 정격)
훊모터 제어방식
리프트모터 제어방식
믾�
브레이크/�브레이크
유압시스템 작솧압력

사양
제혾사
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�하중 쭎하 (전윪/윪)
�하중 무쭎하 (전윪/윪)
�핂펂
�이어 묺분
전윪 사이흖
윪 사이흖
전윪/윪 맪수
전윪 �간거리
윪 �간거리
핊짦헪풞
경사각 (전방/방)
마스트 최저높이
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힏각적재 통로  (레트 800Y1200mm)
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핟펓쁳엳
훊속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 상킇속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 하강속도 (쭎하시/무쭎하시)
최대 견인력 (쭎하시/무쭎하시)
최대 등능력 (쭎하시/무쭎하시)
가속시간 (10m, 쭎하시/무쭎하시)
배터리
배터리 전압/정격용량 (훎/퐃켦)
배터리 무게 (최소/최대)
졶터 짝 �트옲얺
훊모터 (S2-�0분 정격)
리프트모터 (S3-15% 정격)
훊모터 제어방식
리프트모터 제어방식
믾�
브레이크/�브레이크
유압시스템 작솧압력

훊푢헪풞 훊푢헪풞

참몮 : 
수힏�픎 하훟 푷량픒
 수�픎 하훟훟킺먾리읊 빦�뺓삖삲. 훎하훟 
핂앎 가핳자리 밆핂가 1
���NN 인 핓짷�읊 픦짆하젾
 마스트읊 팬픊옪
기풆핂먾빦
 찒훎 �읊 칺푷하먾빦
 샎헪픒 헏핺하쁢 몋푾 하훟
푷량픎 맞콚합삖삲. 삲읆 하훟 훟킺펞컪픦 훎 마스트 하훟푷량픎 핂 
하훟 몯선도펞컪 팚 수 핖킃삖삲.

힏각 적재�옪 
간멷 200mm

리배터리
홚킇식

솔리드 솔리드

유압식/기몒식

리배터리
홚킇식

솔리드

3300

솔리드

훟몯컮솒

용
량

(kg)

하훟 훟킺 거리(mm)

3300

2150 2220 2270 2220 2270 2330

33003300 3300

2145 2145

35 Ｘ 100 Ｘ 1070 35 Ｘ 100 Ｘ 1070 40 Ｘ 100 Ｘ 1070



유압식/기몒식

29802980

사양
제혾사
모델명
묺분
적재능력
하중중심거리
솧력방식
작솧방식
전방 오쩒
�간거리
훟얗
전체중량 (배터리 포함/제푆)
�하중 쭎하 (전윪/윪)
�하중 무쭎하 (전윪/윪)
�핂펂
�이어 묺분
전윪 사이흖
윪 사이흖
전윪/윪 맪수
전윪 �간거리
윪 �간거리
핊짦헪풞
경사각 (전방/방)
마스트 최저높이
자유인상 높이
최대인상 높이(기본사퍟)
마스트 최고높이(백레스트 포함)
오쩒드가드 높이
운전컫 높이
견인고리 높이
전장 (포크포함)
전장 (포크제푆)
전
포크�리지 스�다드
포크 (숞벦Y뻖찒Y밆이)
포크쩚림  (최대/최소)
최저 지상고 (마스트)
최저 지상고 (차량 중심)
힏각적재 통로  (레트 1000Y1200mm)
힏각적재 통로  (레트 800Y1200mm)
회전짦경
핟펓쁳엳
훊속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 상킇속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 하강속도 (쭎하시/무쭎하시)
최대 견인력 (쭎하시/무쭎하시)
최대 등능력 (쭎하시/무쭎하시)
가속시간 (10m, 쭎하시/무쭎하시)
배터리
배터리 전압/정격용량 (훎/퐃켦)
배터리 무게 (최소/최대)
졶터 짝 �트옲얺
훊모터 (S2-�0분 정격)
리프트모터 (S3-15% 정격)
훊모터 제어방식
리프트모터 제어방식
믾�
브레이크/�브레이크
유압시스템 작솧압력

사양
제혾사
모델명
묺분
적재능력
하중중심거리
솧력방식
작솧방식
전방 오쩒
�간거리
훟얗
전체중량 (배터리 포함/제푆)
�하중 쭎하 (전윪/윪)
�하중 무쭎하 (전윪/윪)
�핂펂
�이어 묺분
전윪 사이흖
윪 사이흖
전윪/윪 맪수
전윪 �간거리
윪 �간거리
핊짦헪풞
경사각 (전방/방)
마스트 최저높이
자유인상 높이
최대인상 높이(기본사퍟)
마스트 최고높이(백레스트 포함)
오쩒드가드 높이
운전컫 높이
견인고리 높이
전장 (포크포함)
전장 (포크제푆)
전
포크�리지 스�다드
포크 (숞벦Y뻖찒Y밆이)
포크쩚림  (최대/최소)
최저 지상고 (마스트)
최저 지상고 (차량 중심)
힏각적재 통로  (레트 1000Y1200mm)
힏각적재 통로  (레트 800Y1200mm)
회전짦경
핟펓쁳엳
훊속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 상킇속도 (쭎하시/무쭎하시)
포크 하강속도 (쭎하시/무쭎하시)
최대 견인력 (쭎하시/무쭎하시)
최대 등능력 (쭎하시/무쭎하시)
가속시간 (10m, 쭎하시/무쭎하시)
배터리
배터리 전압/정격용량 (훎/퐃켦)
배터리 무게 (최소/최대)
졶터 짝 �트옲얺
훊모터 (S2-�0분 정격)
리프트모터 (S3-15% 정격)
훊모터 제어방식
리프트모터 제어방식
믾�
브레이크/�브레이크
유압시스템 작솧압력

훊푢헪풞 훊푢헪풞

참몮 : 
수힏�픎 하훟 푷량픒
 수�픎 하훟훟킺먾리읊 빦�뺓삖삲. 훎하훟 
핂앎 가핳자리 밆핂가 1
���NN 인 핓짷�읊 픦짆하젾
 마스트읊 팬픊옪
기풆핂먾빦
 찒훎 �읊 칺푷하먾빦
 샎헪픒 헏핺하쁢 몋푾 하훟
푷량픎 맞콚합삖삲. 삲읆 하훟 훟킺펞컪픦 훎 마스트 하훟푷량픎 핂 
하훟 몯선도펞컪 팚 수 핖킃삖삲.

힏각 적재�옪 
간멷 200mm

리배터리
홚킇식

솔리드 솔리드

유압식/기몒식

리배터리
홚킇식

솔리드

3300

솔리드

훟몯컮솒

용
량

(kg)

하훟 훟킺 거리(mm)

3300

2150 2220 2270 2220 2270 2330

33003300 3300

2145 2145

35 Ｘ 100 Ｘ 1070 35 Ｘ 100 Ｘ 1070 40 Ｘ 100 Ｘ 1070



배터리
배터리 브랜드
전압/용량
1.5-1.8t S
1.5-1.8t M
2t (X) S
2-2.5t S
2-2.5t M
3-3.5t S
3-3.5t M
3.8t S
배터리모듈 저온 히팅

참조 ： 표준사양 (●) , 옵션사양 (○), 선택불가 (－)

충전기
충전기 모델명
배선 연결
충전기 정격
차단기 용량 (권장)
입력전압범위
입력전류
충전전류
방수방진등급
작업환경온도
충전플러그 방식

충전기

3상 4선식

실내전용

완충시간 = 배터리 용량/ 충전전류 + 0.2시간
예시 : 배터리 용량이 80V/250Ah 인 경우, 배터리 낮음 경고알람이 표시될 때 까지 사용하였고, 충전기가 100A 일 때

충전 시간은 250*0.9/100+0.2 = 약 2.45시간

완성도가 높고, 경제적인 CATL 리튬 인산철 리튬
배터리 코어 및 모듈을 채택하였습니다.

배터리 모듈은 견고하고 가벼우며 열 분산 효과가
우수한 알루미늄 합금 프레임을 채택하였습니다.

고속 충전 지원으로, 2시간 이내 완충이 가능합니다.

고효율 : 충전 및 방전 효율이 최대 98% 로써 빠르고
경제적인 충전이 가능합니다.

배터리 히팅 시스템을 통해 저온 환경에서도 정상적인
작업이 가능합니다.

긴 배터리 수명 : 평균적인 충전/방전 사이클은
3000회 이상 또는 5년 이상이며 용량 유지율은 75%
이상입니다.

저렴한 유지보수 : 배터리 자체에 별도의 유지보수가
필요하지 않습니다, 증류수를 보충할 필요도 없습니다.

ESG 경영에 발맞추어 나가는 친환경 지게차입니다.
각종 오염이나 질소산화물을 만들어내지 않습니다.

리튬 배터리 장점

해수 침수 시험 압착 시험 가열 시험

온도 변화 테스트 1 온도 변화 테스트 2 낙하 시험

과충전 시험 합선 시험

HELI 스마트 차량 관리 시스템(FICS)  

차량 위치 확인 데이터 통계 

차량 관리

운전자 신분 확인

무게 관리 

사고 관리 

원격 점검

원격 모니터링

유지 보수 알림

배터리 관리

배터리 관리

차량 관리

운전자 관리

데이터 통계
FICS

차량 위치 확인 

원격 점검

원격 모니터링

유지 보수 알림

배터리 관리

틸트 각도마스트
모델명

최대인상
높이(mm)

적재 능력(하중중심거리 500mm,kg) 마스트 전고
(포크 하강시,mm)

자유인상 높이
(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트

종류

1.5t/1.8t/2t(E) 마스트 사양표

기
본
형

2
단
마
스
트

2
단

자
유
인
상
마
스
트

3
단

자
유
인
상
마
스
트

틸트 각도마스트
모델명

최대인상
높이(mm)

적재 능력(하중중심거리 500mm,kg) 마스트 전고
(포크 하강시,mm)

자유인상 높이
(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트

종류

기
본
형

2
단
마
스
트

2
단

자
유
인
상
마
스
트

3
단

자
유
인
상
마
스
트

2t/2.5t 마스트 사양표

참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 2t (E)는 차량 유형이 CPD20-A7XLIH4-S임을 나타냅니다; 1.5-1.8톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 58kg 및 104kg 
              증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 1.5-2t(E) : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 379mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 1.5-2t(E) : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 484mm 증가합니다.

참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 2-2.5톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 95kg 및 155kg 증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 2-2.5t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 376mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 2-2.5t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 356mm 증가합니다.



배터리
배터리 브랜드
전압/용량
1.5-1.8t S
1.5-1.8t M
2t (X) S
2-2.5t S
2-2.5t M
3-3.5t S
3-3.5t M
3.8t S
배터리모듈 저온 히팅

참조 ： 표준사양 (●) , 옵션사양 (○), 선택불가 (－)

충전기
충전기 모델명
배선 연결
충전기 정격
차단기 용량 (권장)
입력전압범위
입력전류
충전전류
방수방진등급
작업환경온도
충전플러그 방식

충전기

3상 4선식

실내전용

완충시간 = 배터리 용량/ 충전전류 + 0.2시간
예시 : 배터리 용량이 80V/250Ah 인 경우, 배터리 낮음 경고알람이 표시될 때 까지 사용하였고, 충전기가 100A 일 때

충전 시간은 250*0.9/100+0.2 = 약 2.45시간

완성도가 높고, 경제적인 CATL 리튬 인산철 리튬
배터리 코어 및 모듈을 채택하였습니다.

배터리 모듈은 견고하고 가벼우며 열 분산 효과가
우수한 알루미늄 합금 프레임을 채택하였습니다.

고속 충전 지원으로, 2시간 이내 완충이 가능합니다.

고효율 : 충전 및 방전 효율이 최대 98% 로써 빠르고
경제적인 충전이 가능합니다.

배터리 히팅 시스템을 통해 저온 환경에서도 정상적인
작업이 가능합니다.

긴 배터리 수명 : 평균적인 충전/방전 사이클은
3000회 이상 또는 5년 이상이며 용량 유지율은 75%
이상입니다.

저렴한 유지보수 : 배터리 자체에 별도의 유지보수가
필요하지 않습니다, 증류수를 보충할 필요도 없습니다.

ESG 경영에 발맞추어 나가는 친환경 지게차입니다.
각종 오염이나 질소산화물을 만들어내지 않습니다.

리튬 배터리 장점

해수 침수 시험 압착 시험 가열 시험

온도 변화 테스트 1 온도 변화 테스트 2 낙하 시험

과충전 시험 합선 시험

HELI 스마트 차량 관리 시스템(FICS)  

차량 위치 확인 데이터 통계 

차량 관리

운전자 신분 확인

무게 관리 

사고 관리 

원격 점검

원격 모니터링

유지 보수 알림

배터리 관리

배터리 관리

차량 관리

운전자 관리

데이터 통계
FICS

차량 위치 확인 

원격 점검

원격 모니터링

유지 보수 알림

배터리 관리

틸트 각도마스트
모델명

최대인상
높이(mm)

적재 능력(하중중심거리 500mm,kg) 마스트 전고
(포크 하강시,mm)

자유인상 높이
(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트

종류

1.5t/1.8t/2t(E) 마스트 사양표

기
본
형

2
단
마
스
트

2
단

자
유
인
상
마
스
트

3
단

자
유
인
상
마
스
트

틸트 각도마스트
모델명

최대인상
높이(mm)

적재 능력(하중중심거리 500mm,kg) 마스트 전고
(포크 하강시,mm)

자유인상 높이
(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트

종류
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본
형

2
단
마
스
트

2
단

자
유
인
상
마
스
트
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트

2t/2.5t 마스트 사양표

참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 2t (E)는 차량 유형이 CPD20-A7XLIH4-S임을 나타냅니다; 1.5-1.8톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 58kg 및 104kg 
              증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 1.5-2t(E) : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 379mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 1.5-2t(E) : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 484mm 증가합니다.

참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 2-2.5톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 95kg 및 155kg 증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 2-2.5t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 376mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 2-2.5t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 356mm 증가합니다.



�t/�.5t/�.8t 마스트 사양표
틸트 각도마스트

모델명
최대인상

높이(mm)
적재 능력

(하중중심거리 500mm,kg)
마스트 전고

(포크 하강시,mm)
자유인상 높이

(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트
종류
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참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 3-3.5톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 140kg 및 208kg 증가합니다. 쏞한 3.8톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜
              솔리드 듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 103kg 및 251kg 증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 3t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 477mm 증가합니다. 3.5-3.�t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 407mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 3t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 427mm 증가합니다. 3.5-3.�t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 407mm 증가합니다.

묻 믾쫆 퐃켦 사양표
제

차�칺퍟

팖전칺퍟

픦칺퍟

�찖 � 퓖슪킲슪

펞펂� � 터

폲쩒슪가슪 변

않핂트

기�

공기압 타이어
솔리드 타이어
킿믎 타이어 (전륜)
트퓖 타이어 (전륜) *
4 스, 4 쨆쯚
3 스, 3 쨆쯚
기쫆형 3.3m 리 잖스트ۃ
기타사양 잖스트 **
스�다드 포크
옵션 포크 및 어��젊트
HELI 기쫆형 솒캗
�스� 솒캗
차량 전 시 콛솒 제어
짷 콞핯이 경적
5km 이상 훊 시 알람
8km 이상 훊 시 알람
10km 이상 훊 시 알람
훊 + 리 +  0PS 시스�
0PS 시스�  켆
팖전쩶트 장착 스퓒�
다짷 쨆쯚
일짦 콚기 (0.5kg)
일짦 콚기 (2.0kg)
이칾�콚 콚기 (2.0kg)
힒 경쫂음
짷 스�
기쫆 폂쾮
쩢용 폂쾮
전자식 상킇충멷 짷지장�
홚우 사이드 짆얺 +훟팧 뽆않잖 짆얺
훟팧 뽆않잖 짆얺
짷 맞지기 (4켊컪)
짷 �젢않 (4켊컪 + 1�젢않)
 컪스션 시트
기쫆형 시트
5V/1A 6S# 포트
슲 조핟시 스어잏 스타트
스어잏 킿크옪
슲 쫊 �가
슲 쫊 제푆
선기
전, , 지쭣 �찖
전,  지쭣 �찖 + 홚, 우 솒어
펞어�
터
전짷 퓖드실드
짷 퓖드실드
상쭎 퓖드실드
폲쩒드가드 높이 50mm 훒임
폲쩒드가드 높이 50mm 쁦잊
폲쩒드가드 쫂잫
LED 짷 핟펓슿
짷 쯢욶스 않이트
3졂 레드않인 않이트
LED 경뫟슿
LED 전 경뫟슿
LED 경뫟슿 + 콚리
짆터쩣 적용
트실읾섢 쫂 재�
스어잏 실읾섢 쫂 재�
3E.A 320 충전포트 (3상 100A)
차량 컲�형 충전기 (220V 삶상)
'ICS 스�다드 타입

참조: 
● = 기쫆사양 / ○ = 옵션사양
졕졕 옵션사양은 상샂이 쿦입니다. 짪훊 전 샎리헞 쪒 폏펓사풞뫊 충쭒한 상샂을 거� 쉲펞 멾헣 훊켆푢.
*콚형 2톤의 경우 듀얼타이어 적용이 불가능합니다.
** 자켆한 옵션 잖스트 뮪멷은 잖스트 사양표를 참조훊켆푢.



�t/�.5t/�.8t 마스트 사양표
틸트 각도마스트
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높이(mm)
적재 능력

(하중중심거리 500mm,kg)
마스트 전고

(포크 하강시,mm)
자유인상 높이

(백레스트 포함,mm) 전체중량(kg)마스트
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참조: * 표시가 있는 적재능력의 경우, 전륜 듀얼타이어를 장착하였을 때의 기준입니다; 3-3.5톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜 솔리드듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 140kg 및 208kg 증가합니다. 쏞한 3.8톤 지게차의 경우 전륜 공기압듀얼, 전륜
              솔리드 듀얼 선택 시 적재 능력이 각각 103kg 및 251kg 증가합니다. 
              2단 자유인상 마스트 : 3t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 477mm 증가합니다. 3.5-3.�t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 407mm 증가합니다.
              3단 자유인상 마스트 : 3t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 427mm 증가합니다. 3.5-3.�t : 포크 쪽 백레스트를 제거한 경우 자유인상높이가 407mm 증가합니다.

묻 믾쫆 퐃켦 사양표
제

차�칺퍟

팖전칺퍟

픦칺퍟

�찖 � 퓖슪킲슪

펞펂� � 터

폲쩒슪가슪 변

않핂트

기�

공기압 타이어
솔리드 타이어
킿믎 타이어 (전륜)
트퓖 타이어 (전륜) *
4 스, 4 쨆쯚
3 스, 3 쨆쯚
기쫆형 3.3m 리 잖스트ۃ
기타사양 잖스트 **
스�다드 포크
옵션 포크 및 어��젊트
HELI 기쫆형 솒캗
�스� 솒캗
차량 전 시 콛솒 제어
짷 콞핯이 경적
5km 이상 훊 시 알람
8km 이상 훊 시 알람
10km 이상 훊 시 알람
훊 + 리 +  0PS 시스�
0PS 시스�  켆
팖전쩶트 장착 스퓒�
다짷 쨆쯚
일짦 콚기 (0.5kg)
일짦 콚기 (2.0kg)
이칾�콚 콚기 (2.0kg)
힒 경쫂음
짷 스�
기쫆 폂쾮
쩢용 폂쾮
전자식 상킇충멷 짷지장�
홚우 사이드 짆얺 +훟팧 뽆않잖 짆얺
훟팧 뽆않잖 짆얺
짷 맞지기 (4켊컪)
짷 �젢않 (4켊컪 + 1�젢않)
 컪스션 시트
기쫆형 시트
5V/1A 6S# 포트
슲 조핟시 스어잏 스타트
스어잏 킿크옪
슲 쫊 �가
슲 쫊 제푆
선기
전, , 지쭣 �찖
전,  지쭣 �찖 + 홚, 우 솒어
펞어�
터
전짷 퓖드실드
짷 퓖드실드
상쭎 퓖드실드
폲쩒드가드 높이 50mm 훒임
폲쩒드가드 높이 50mm 쁦잊
폲쩒드가드 쫂잫
LED 짷 핟펓슿
짷 쯢욶스 않이트
3졂 레드않인 않이트
LED 경뫟슿
LED 전 경뫟슿
LED 경뫟슿 + 콚리
짆터쩣 적용
트실읾섢 쫂 재�
스어잏 실읾섢 쫂 재�
3E.A 320 충전포트 (3상 100A)
차량 컲�형 충전기 (220V 삶상)
'ICS 스�다드 타입

참조: 
● = 기쫆사양 / ○ = 옵션사양
졕졕 옵션사양은 상샂이 쿦입니다. 짪훊 전 샎리헞 쪒 폏펓사풞뫊 충쭒한 상샂을 거� 쉲펞 멾헣 훊켆푢.
*콚형 2톤의 경우 듀얼타이어 적용이 불가능합니다.
** 자켆한 옵션 잖스트 뮪멷은 잖스트 사양표를 참조훊켆푢.




